PRISMASGOLAR

Detalle de Piezas en Caja de Estructura:
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> Base Metélica BM X6

@ % Zapato Plastico 21 x30

Sello de Goma S1 x30

Caja de Pernos y Tuercas @ x1

[ ] Estanque E1 x1
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Detalle de piezas en cajas de tubos al Vacio:
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Montaje termo solar.

Montaje de marcos
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Montaje de Horizontales:
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Montaje de Estanque:

s = »  Pernos de fijacion incluidos en el
estanque, para anclar a la estructura
de soporte.
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Montaje de Zapatos:

El zapato plastico, se fija en la base de zapato (dentro de los espacios).

Zapato plastico (Z 1)

Zapato plastico (Z1)
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Montaje de tubos al vacio:

Se aplica un lubricante en el tubo
al vacio, para facilitar la insercion
de este en el estanque.

Luego calzar el tubo al vacio en
el zapato plastico.

Ingreso de agua
llenado estanque
y tubos

A

Ingreso de sensor

>
(temy llenado) Salida del
serpentin a consumo

. Ingreso de agua
fria serpentin
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*  Anodo de magnesio
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Descripcion de instalacion de resistencia elétrica en estanque.

Resistencia con hilo 3/4 para fijacién. /
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Descripcion de instalacion de anodo de magnesio.

anodo de magnesio con hilo 3/4 para fijacion.
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Conexiones del estanque y controlador.

Sensor de nivel y temperatura

4— Valvula electromagnética

Anodo de magnesi

| ’ Controlador digital

Toma corriente 220

G‘— Vaciado del sistema

Salida agua caliente mefi- ~@— Entrada agua fria

Descripcion Embalaje Peso Total
1{2460 x 490 x 500 Termo b2kg
311860 x 350 x 170 TUBOS bokg
1|2310 x 250 x 120 Estructura 23kg
Total 151kg




